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 คู่มือการใช้งานและตดิตั้ง โปรแกรม GRBL ส าหรับ ใช้งาน MINI CNC  

ด้วยบอร์ด ARDUINO หรือ  EASY MOTION 

การดาวโหลด โปรแกรม GRBL  

Link Project  https://github.com/grbl/grbl/wiki  

 

Link ส าหรับ Download https://github.com/gnea/grbl 

ให ้Download เป็น ZIP ไฟลม์า แตกไฟลใ์นเคร่ืองคอมพิวเตอร์  

 

 

 

https://github.com/grbl/grbl/wiki
https://github.com/gnea/grbl
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การติดตั้ง GRBL ลงใน โปรแกรม Arduino IDE 

1.แตกไฟล ์GRBL ในคอมพิวเตอร์                      2.เคลิกเขา้ในโฟเดอร์ GRBL ท่ีแตกออกแลว้ไป Copy โฟ

เดอร์ช่ือ GRBL 

 

 

 

 

 

 

3.ไปท่ีโฟเดอร์  Document  Arduino  libraries   Paste โฟเดอร์ GRBL 
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การใช้งานบอร์ด EASY MOTION  

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

1. USB port 2.0  for  upload  program with USB to serial  and  develop on Arduino IDE 

2. INPUT Jack 5.5 mm. 9-24V DC  and move jumper (11) to P-EXT 

3. INPUT POWER Motor Driver 9-24V 2-10A 

4. OUT PUT Stepper motor Driver Z  with PIN and RJ45 

5. OUT PUT Stepper motor Driver Y-X with PIN and RJ45 

6. OUT PUT Stepper motor Driver X-Y with PIN and RJ45 

7. A4988,DRV8825 Stepper Motor Driver  slot. 

8. PIN IO ARDUINO for servo motor.  

9. Port RJ45 to UART and I2C  

10. Arduino  Analog (ADC) port  

11. Jumper Power  between USB(P-USB ) and External (P-EXT) 
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การติดตั้ง และการต่อสายกบั บอร์ด EASY MOTION 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

การใช้แหล่งจ่ายไฟร่วมกนั ของบอร์ด และ ไฟเลีย้งมอเตอร์ และ ไดร์ มอเตอร์ 

                                                                                                      สายไฟจมักนัดงัในภาพ  

                                                                                                     หรือเช่ือม ตะกัว่  

                                                                                                     !! ระวงัอยา่ให ้สายท่ีแดงน ้าเงินช็อตกนั 

 

 

 

 

มอเตอร์ แกน Y      แกน X        แกน Z 
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Power supply 12-24VDC 2-10A การเช่ือมต่อ มอเตอร์และ แหล่งจ่ายไฟ 

เข้าบอร์ด  

EASY MOTION 
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การตั้งค่า ความละเอียดของ STEPPER MOTER  
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การติดตั้งโปแกรม GRBL ลงใน บอร์ด EASY MOTION  

        ก่อนจะติดตั้ง โปรแกรมGRBL ตอ้งท าการCOPY ไฟลล์งตามขั้นตอน การติดตั้ง GRBL ลงใน

โปรแกรม ARDUINO ก่อนหลงัจากนั้น 

ไปท่ี File  ExamplesGRBL1_1 grblUpload  
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หลงัจากนั้น เลือก COMPORT  Arduino UNO  Upload 
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การตั้งค่า GRBL พืน้ฐาน ผ่าน  SERAL MONITOR ของ  ARDUINO IDE 

ไปท่ี Serial Monitor ของ Arduino 

 

        จะมีการโชว ์หนา้ ต่าง ของ Serial monitor ข้ึนมา ให ้ปรับ ค่าความเร็วเช่ือมต่อ เป็น  115200  

และปรับ ค่าการแสดงผลเป็น Both NL & OR 
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ให ้พิม ์$$ ในช่องขอ้ความ และ Enter  จะมีค่าต่างๆ ใหเ้ราชต้ั้งค่าโชวข้ึ์นมา  
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การตั้งค่าที ่จ าเป็น หลกัน้ันม ีอยู่  3 ค่า หลกั  

คือ         $100   Step/mm. แกน X 

             $101   Step/mm. แกน Y 

             $102   Step/mm. แกน Z 

โดยการพิมพต์ั้งค่านั้น สามารถตั้งค่า โดย พิมพ ์

เช่น การตั้งค่า Step/mm. แกน X 

$100= ค่า ท่ีเราตอ้งการและ Enter เท่านั้นก็สามารถตั้งค่าไดแ้ลว้ เป็นเช่นเดียวกนักบัการตั้งค่าส่วนอ่ืนๆ 

 

การค านวน STEP/ mm. ของ มอเตอร์ STEPPPER 

1. มอเตอร์ใชจ้  านวน pulse เท่าไรในการหมุน 1 รอบ หรือค่า pulse ท่ีเราตั้งท่ีไดร์ นั้นเอง ในกล่อง 
ไดร์ปัจจุบนั จะมีเขียนไวท่ี้กล่อง 
แต่ถา้มาเป็นแบบองศา เช่น 1.8 องศา ก็คือ 1 pulse จะหมุนไป 1.8 องศา ท่ีน้ีรอบหน่ึงก็คือ 360 องศา 
ก็หมายความวา่ ตอ้งเอา 360 /1.8 เท่ากบัตอ้งใช ้200 pulse นั้นเอง 
 
2. เม่ือไดค้่า pulse ต่อการหมุนหน่ึงรอบมาแลว้นั้น ก็หมายความวา่เราตอ้งตั้งใหโ้ปรแกรมมนัรู้วา่รอบ 
หน่ึงท่ีมนัหมุนนะ เคล่ือนท่ีไปเท่าไร ก็คือถา้เราใชบ้อลสกูล ท่ีมีระยะ pitch 5 mm 
ก็คือหมุนบอลสกูลรอบหน่ึงตวั nut จะเคล่ือนท่ี 5 mmนั้นเอง 
 
3.เอาค่า pulse มาหารดว้ยระยะทางในการเคล่ือนท่ีต่อหน่ึงรอบของการหมุนของมอเตอร์ ก็จะเท่ากบั 
200/5 =40 นั้นเองครับ 
สรุปคือ เอาค่า pulse ท่ีท าใหม้อเตอร์หมุนหน่ึงรอบ/ดว้ยระยะท่ีเกิดการเคล่ือนท่ีเม่ือมอเตอร์หมุนหน่ึง 
รอบ 
 

ดงันั้นไวว้า่จะเป็นเคล่ือนท่ีดว้ย บอลสกูล หรือ สายพานทามม่ิง หรือ เฟืองสะพาน หรืออ่ืนๆ ใหเ้อา 
ค่า pulse ท่ีท าใหม้อเตอร์หมุนหน่ึงรอบ/ดว้ยระยะท่ีเกิดการเคล่ือนท่ีเม่ือมอเตอร์หมุนหน่ึงรอบ 


